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Institut für Robotik und Mechatronik

• Deutsches Zentrum für Luft- und Raumfahrt (DLR)

~ 9000 Mitarbeiter, 40 Institute und Einrichtungen, 30 Standorte

- Raumfahrtmanagment

- Projektträger

- Forschung:

Luftfahrt, Raumfahrt, Energie, Verkehr,

Sicherheit, Digitalisierung (seit 2018)

• Institut für Robotik und Mechatronik (RM)

~ 200 Mitarbeiter in Oberpfaffenhofen (OP), 6 Abteilungen

https://www.dlr.de/rm/

https://www.dlr.de/rm/
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Anwendungsfelder

Orbitale Robotik Raumfahrtassistenzrobotik Planetare Explorationsrobotik

Produktion der 

Zukunft

Intelligente

Service

Robotik

Geländerobotik
Medizin- und 

Pflegerobotik
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Entwicklung der Leichtbaurobotertechnologie 



SARA – Safe Autonomous Robotic Assistant
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• 400 deg/s

• 12kg Traglast

• 22.6kg Eigengewicht

• 297 -1024 mm Arbeitsraum

• A7 ohne Limitierung

• Force-Teaching im Kontakt

• Werkzeugwechseladapter

integriert

• Integrierte Schnittstelle für 

die 

Sensorerweiterung

https://www.dlr.de/rm/de/sara

https://www.dlr.de/rm/de/sara
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Variable Arbeitsstation: Beispiel Fenstermontage AUTOMATICA 2018

• Flexible 

Nutzung von 

Werkzeugen

• Keine

spezialisierten

Halterungen

• Anpassbar mit

geringerem

Aufwand
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HRC – Sichere Interaktion

Weitschat, Roman und Vogel, Jörn und Thielmann, Sophie und Höppner, Hannes (2017) End-Effector Airbags to Accelerate Human-Robot Collaboration. In: IEEE International Conference on Robotics and 

Automation ICRA. International Conference on Robotics and Automation (ICRA), Singapur. 
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HRC - Intuitive Programmierung

• RAFCON (Expert)

Open Source-Tool zur Programmierung und 

Ablaufsteuerung von Roboteranwendungen

https://dlr-rm.github.io/RAFCON/

• RAZER (User)

Anwendernahes Tool zur intuitiven graphischen 

und interaktiven Programmierung

https://elib.dlr.de/119124/

• TLPbD (Task-Level Programming by Demonstration)

Aktuelle Forschung

https://elib.dlr.de/128339/

https://dlr-rm.github.io/RAFCON/
https://elib.dlr.de/119124/
https://elib.dlr.de/128339/
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TLPbD (Task-Level Programming

by Demonstration)

Steinmetz, Franz und Nitsch, Verena und Stulp, Freek (2019) Intuitive Task-Level Programming by Demonstration through Semantic Skill Recognition. IEEE Robotics and Automation Letters, 4 (4), Seiten 3742-3749. 

IEEE - Institute of Electrical and Electronics Engineers. DOI: 10.1109/LRA.2019.2928782 ISSN 2377-3766 
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• Perzeption

z.B. Objektlokalisierung mit neuen Lernverfahren:

https://github.com/DLR-RM/AugmentedAutoencoder

• Bahnplanung und Navigation

z.B.  Robot motion planning library (RMPL)

> Factory of the Future > Korbinian Nottensteiner > 12.03.2021DLR.de  •  Folie 19

AIMM – Autonomous Industrial Mobile Manipulator

 

Container 

Mobiler 
Roboter 

Platzieren des 
Containers 

Beispiel Lösungspfad 

Lehner, Peter und Albu-Schäffer, Alin (2018) The Repetition Roadmap for Repetitive Constrained Motion Planning. IEEE Robotics and Automation Letters, 3 (4), Seiten 3884-3891. IEEE - Institute of Electrical and 

Electronics Engineers. DOI: 10.1109/LRA.2018.2856925 ISSN 2377-3766 

https://github.com/DLR-RM/AugmentedAutoencoder
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Autonome Montage  - Produktion von Einzelstücken auf Knopfdruck  
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Rodriguez Brena, Ismael Valentin und Nottensteiner, Korbinian und Leidner, Daniel und Kassecker, Michael und Stulp, Freek und Albu-Schäffer, Alin (2019) Iteratively Refined Feasibility Checks in Robotic

Assembly Sequence Planning. IEEE Robotics and Automation Letters. IEEE - Institute of Electrical and Electronics Engineers. DOI: 10.1109/LRA.2019.2895845 ISSN 2377-3766 

https://doi.org/10.1109/LRA.2019.2895845
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Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit! 
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Kontakt RM - Produktion der Zukunft: 

Korbinian Nottensteiner

Teamleiter Autonome Montage, Domänensprecher Produktion der Zukunft

Deutsches Zentrum für Luft- und Raumfahrt (DLR)

Institut für Robotik und Mechatronik (RM)

Abteilung Kognitive Robotik

Münchener Str. 20

82234 Weßling

https://rmc.dlr.de/rm/de/staff/korbinian.nottensteiner/

https://rmc.dlr.de/rm/de/staff/korbinian.nottensteiner/

